菜单层次及键盘说明

液晶显示屏显示菜单层次如下：
                                      显示电梯运行状态
                             显示电梯楼层间距
    主菜单
                             显示给定速度曲线  *
   1．显示电梯状态                    显示反馈速度曲线  *
   2．显示速度曲线                                          呼梯盒状态
   3．显示故障信息                    显示呼梯盒故障状态    故障信息
   4．电梯参数设置                    显示系统故障信息      曲线板信息*
                                      显示曲线单元信息      返回

                                      设置系统时间
                                      设置自动开关梯时间
                                      设置自动关门时间      自学习
                                      设置提前开闸时间      机房快车
                                      设置调试状态          机房救援
 设置起动斜率  *       呼梯屏蔽
 设置制动斜率  *
 设置待梯层
 设置不停层设置
 有无称重装置
 设置载重状态
 返        回
                           注：*  WVFF系统无此功能
     键盘说明：
液晶显示屏由三个按键控制，分别为：
“←”键：左移/上移，按下有效。
“↓”键：右移/下移，按下有效。
“R” 键：确认/设置，按下有效。
设置参数时，使用“R” 键，每按一次数值加1。
   当液晶显示屏显示出现异常时，同时按下“←”和“↓”键，抬起后液晶显示屏复位， 
   从主菜单开始显示。
    2.3.2.1 显示及功能设置说明：
    在主菜单下，按动“←”与“↓”键使光标移到所选功能处，按“R”键确认并进入下一层菜单。现分别叙述如下：
    显示运行状态：实时显示电梯运行状态。按任意键退回主菜单。
　　显示楼层间距：显示电梯自学习后的楼层间距。按任意键退回主菜单。其左侧第一列的第一行为最低层与次底层楼间距，第二行为次底层与其上一层的楼间距，依此类推。
　　显示故障信息：
　　⑴.显示呼梯盒故障状态：实时显示出现故障的呼梯盒所在的楼层号，无故障输出为0，按任意键退回主菜单。
　　⑵.显示系统故障信息：显示电梯最近十次故障。
按“←”键显示前次故障。按“↓”键显示下次故障，按“R” 键退回主菜单。
　　电梯参数设置：
　　进入该菜单后，提示输入密码，将光标移到所选密码位，按“R”键输入密码，输入密码后，移动光标到“退出”标志，按“R”键退出。如密码正确，则进入设置状态，否则退回主菜单。
进入设置菜单后，将光标移到所选功能处，按动“R”键选择，再次按动“R”键取消选择。当退出某一项设置时，如设置变更，将出现提示“设置更改，是否替换原有设置？确认，取消”，选择“确认”保留当前设置，选择“取消”恢复原来设置。
(1).设置系统时间：
首次使用控制柜时，应设置该时间，以便系统计时用。
(2).设置提前开闸时间：
提前开闸时间是指从发出开闸命令到起动曲线开始发出之间延迟时间，如该值太小，可能造成电梯带闸起动；如该值太大，可能造成电梯起动时溜车，一般设置0.1～0.2s。
其它项目的设置请参照2.10节(系统的控制功能)的有关说明。
如设置变更，将出现提示“是否保存当前设置？确认，取消”，选择“确认”将把当前设置永久保存；选择“取消”则断电10天后，当前设置取消。

同步电机富士VG7S变频器参数设置表
 
Func.No 名称 标准值 设定值 Func.No 名称 标准值 设定值    
F00 数据保护 0 　 E01 X1功能选择 0 0　    
F01 速度设定N1 0 　 E02 X2功能选择 1 1　    
F02 运行操作 0 1　 E03 X3功能选择 2 2　    
F03 M1最高速度 1500 r/min 190 E04 X4功能选择 3 8    
F04 M1额定速度 1500 r/min 190 E05 X5功能选择 4 7    
F05 M1额定电压 容量别V 380 E06 X6功能选择 5 　    
F07 加速时间 5.00S 3.5 E07 X7功能选择 7 　    
F08 减速时间 5.00S 3.0 E08 X8功能选择 8 　    
F10 M1电子热继电器(动作选择) 0 1 E09 X9功能选择 9 　    
F11 M1电子热继电器械(动作值) 容量别A 22 E10 X11功能选择 0 　    
F12 M1电子热继电器(热时间常数) 容量别min 5 E11 X12功能选择 0 　    
F17 增益(速度设定信号12) 100 　 E12 X13功能选择 0 　    
F20 直流制动(开始速度) 0r/min 　 E13 X14功能选择 0 　    
F21 直流制动（动作值） 0 　   功能常开常闭         
F22 直流制动（制动时间） 0.0S 　            
F23 起动速度 0.0r/min 　 E15 Y1功能选择 1.00 0    
F24 起动速度（持续时间） 0.00s 　 E16 Y2功能选择 2.00 1    
F26 电动机运行声（载频） 7kHz 　 E17 Y3功能选择 3.00 4    
F27 电动机运行声（音色） 0 　 E18 Y4功能选择 4.00 5　    
F36 30RY动作模式 0 　 E19 Y5功能选择 14.00 　    
F37 停止速度 10.0r/min 0.1 E20 Y11功能选择 0 　    
F38 停止速度（检测方式） 0 1 E21 Y12功能选择 0 　    
F39 停止速度（零速控制持续时间） 0.50S 　 E22 Y13功能选择 0 　    
F40 转矩限制模式1 0 　 E23 Y14功能选择 0 　    
F41 转矩限制模式2 0 　 E24 Y15功能选择 0 　    
F42 转矩限制值（值1）选择 0 　 E25 Y16功能选择 0 　    
F43 转矩限制值（值2）选择 0 　 E26 Y17功能选择 0 　    
F44 转矩限制值（值1） 150% 　 E27 Y18功能选择 0 　    
F45 转矩限制值（值2） 10% 　 E28 Y功能常开/常闭 0000 　    
F46 机械损耗补尝值 0.00% 　 E29 PG脉冲输出选择 0.00 4(1/16)    
F47 转矩偏置T1 0.00% 　 E30 电动机过热保护(温度) 150℃ 　    
F48 转矩偏置T2 0.00% 　 E31 电动机过热预报(温度) 75℃ 　    
F49 转矩偏置T3 0.00% 　 E32 M1-M3PTC动作值 1.60V 　    
F50 转矩偏置起动定时器 0.00S 0.1 E33 变频器过载预报 90.00% 　    
F51 转矩指令监视器（极性选择） 0 　 E34 电动机过载预报 90.00% 　    
F52 LED监视器（提示系数B） 1 　 E35 DB过载保护 0.00% 　    
F54 LED监视器（提示滤波器） 0.2S 　 E36 DB过载预报 80.00% 100    
F55 LED监视器（提示选择） 0% 　 E37 DB热时间常数 300S 　    
F56 LED监视器（停止中提示） 0 　 E38 速度检测方式 0.00 0　    
F57 LCD监视器（提示选择） 0 　 E39 速度检测值1 1500 r/min 24　    
F58 LCD监视器（语言选择） 0 　 E40 速度检测值2 1500 r/min 　    
F59 LCD监视器（对比度调整） 5 　 E41 速度检测值3 1500 r/min 　    
F60 输出单位设定（HP/KW） 0 　 E80 AO2偏置设定 0.00% 　    
F61 ASR1-P（增益） 10 10 E81 AO3偏置设定 0.00% 　    
F62 ASR1-1（集分常数） 0.200S 0.2 E84 AO1-5滤波器设定 0.010S 0.00    
F63 ASR1-FF（增益） 0.00S 　 　 　  　    
F64 ASR1输入滤波器 0.040S 　 C05 多段速度1 0r/min 0　    
F65 ASR1检测滤波器 0.005S 　 C06 多段速度2 0r/min 24    
F66 ASR1输出滤波器 0.002S 0.002 C07 多段速度3 0r/min 9    
F67 S字加速起动侧1 0% 　 C08 多段速度4 0r/min 0    
F68 S字加速达到侧1 0% 　 C09 多段速度5 0r/min 90    
F69 S字减速起动侧1 0% 　 C10 多段速度6 0r/min 130　    
F70 S字减速到达到侧1 0% 　 C11 多段速度7 0r/min 190    
F73 轻负载时的磁通值 100% 　 C12 多段速度8 0r/min 　    
F74 预激磁时间 0 　 C13 多段速度9 0r/min 　    
F75 预激磁初始值 100% 　 C14 多段速度10 0r/min 　    
F79 电动机选择（M1.M2.M3） 0 　 C15 多段速度11 0r/min 　    
F80 电流额定切换 0 2 C16 多段速度12 0r/min 　    
　 　 　 　 C17 多段速度13 0r/min 　    
　 　 　 　 C18 多段速度14/爬行速度2 0r/min 　    
　 　 　 　 C19 多段速度15/爬行速度2 0r/min 　    
E42 速度达到(检测幅) 0.30 　 C20 多段速度命令一致定时器 0.00 0.02    
E43 速度一致（检测幅） 0.30 　 C21 多段速度设定定义 0 　    
E44 速度一致（OFF延迟定时器） 0.100S 　 C35 加速时间JOG 5.00S 3.0    
E45 速度不一致报警使用.不使用 0.00 　 C36 减速时间JOG 5.00S 3    
E46 转矩检测值1 0.30 　 C37 S字起动侧JOG 0% 　    
E47 转矩检测值2 0.30 　 C38 S字达到侧JOG 0% 　    
E48 磁通检测值 1.00 　 C40 ASR2-P增益 10 8    
E49 Ai1功能选择  0.00 5 C41 ASR2-1(集分常数) 0.200S 　    
E50 Ai2功能选择 0.00 　 C42 ASR2-FF(增益) 0.000S 　    
E53 Ai1增益设定 1.00 　 C43 ASR2输入滤波器 0.040S 　    
E54 Ai2增益设定 1.00 　 C44 ASR2检测滤波器 0.005S 　    
E55 Ai1电动Gein 1.00 2.5 C45 ASR2输出滤波器 0.002S 0.002    
E56 Ai2制动Gen 1.00 1.2 C46 加速时间2 5.00S 3.0    
E57 Ai1偏置设定 0.00 　 C47 减速时间2 5.00S 3    
E58 Ai2偏置设 0.00 　 C48 S字起动侧2 0% 　    
E59 Ai3偏置设定 0.00 　 C49 S字达到侧2 0% 　    
E60 Ai4偏置设定 0.00 　 C50 ASR3-P增益 10 　    
E61 Ai1滤波器设定 0.010S 0.5 C51 ASR3-1(集分常数) 0.200S 　    
E62 Ai2滤波器设定 0.010S 　 C52 ASR3-FF(增益) 0.000S 　    
E69 AO1功能选择 1 26 C53 ASR3输入滤波器 0.040S 　    
E70 AO2功能选择 6 31 C54 ASR3检测滤波器 0.005S 　    
E71 AO3功能选择 3 　 C55 ASR3输出滤波器 0.002S 　    
E74 AO1增益设置 1.00 　 C56 加速时间3 5.00S 3.5    
E75 AO2增益设置 1.00 　 C57 减速时间3 5.00S 2.7    
E76 AO3增益设置 1.00 　 C58 S字起动侧3 0% 　    
E79 AO1偏置设定 0.00% 　 C59 S字达到侧3 0% 　    
C60 ASR4-P增益 10  H01 整定动作选择 0.00% 　    
C61 ASR4-1(集分常数) 0.200S  H02 全部保存功能 0 　    
C62 ASR4-FF(增益) 0.000S  H03 数据初始化 0.00 　    
C63 ASR4输入滤波器 0.040S  H06 冷却风扇ON-OFF控制 0 　    
C64 ASR4检测滤波器 0.005S  H29 连接功能保护 0 　    
C65 ASR4输出滤波器 0.002S  H30 连接运行 0 　    
C66 加速时间4 5.00S  H31 站地址 1.00 　    
C67 减速时间4 5.00S 1 H32 发生差错时动作选择 3.00 　    
C68 S字起动侧4 0%  H33 定时器动作时间 2.00S 　    
C69 S字达到侧4 0% 　 H41 转矩命令选择 0 　    
C70 ASR切换时间 1.00s 0.5 H42 转矩电流命令选择 0 　    
C71 加减时间切换速度 0.00% 　 H46 观察器方式选择 0 　    
C72 ASR切换速度 0.00% 　 H47 M1补尝增益 0 　    
　 　 　 　 H48 M2补尝增益 0 　    
P01 M1控制方式 0 3 H49 M1积分时间 0.100S 　    
P02 M1电动机选择 容量别 37 H50 M2积分时间 0.100S 　    
P03 M1额定容量 容量别 14.2 H51 M1负载惯量 0.001kgm2 0.11    
P04 M1额定电流 容量别 31.5 H52 M2负载惯量 0.001kgm2 　    
P05 M1极数 4 20 H55 零速度控制(增益) 5 　    
P06 M1-%R1 容量别 3.6 H56 零速度控制（完成幅置） 100 　    
P07 M1-%X 容量别 22 H68 跳闸数据删除 0 　    
P08 M1激磁电流 容量别 0.01 H70 制造厂用1 0 　    
P09 M1转矩电流 容量别 33 H71 制造厂用2 0 0/5    
P10 M1驱动时转差 容量别 0.001 H72 制造厂用3 0 　    
P11 M1制动时转差 容量别 0.001 H73 制造厂用4 0 　    
P12 M1 容量别 0        
P13 　 容量别 0 A01 M2控制方式 0.00% 　    
P14 　 容量别 0 A02 M2额定容量 0.00kw/HP 　    
P15 M1磁饱合系数1 容量别 0 A03 M2额定电流 0.01A 　    
P16 M1磁饱合系数2 容量别 　 A04 M2额定电压 80V 　    
P17 M1磁饱合系数3 容量别 　 A05 M2额定速度 1500 r/min 　    
P18 M1磁饱合系数4 容量别 　 A06 M2最高速度 1500 r/min 　    
P19 M1磁饱合系数5 容量别 0 A07 M2极数 4 　    
P20 M12次时间常数 容量别 0.001 A08 M2-%R1 0.00% 　    
P21 M1感应电压系数 容量别 283 A09 M2-%X 0.00% 　    
P22 M1-R2修正系数1 容量别 1 A10 M2激磁电流 0.01A 　    
P23 M1-R2修正系数2 容量别 1 A11 M2转矩电流 0.01A 　    
P24 M1-R2修正系数3 容量别 1 A12 M2驱动时转差 0.001Hz 　    
P25 M1激磁电流校正系数 容量别 0 A13 M2制动时转差 0.001Hz 　    
P26 M1-ACP-P(增益) 容量别 1 A14 M2铁损系数1 0.00% 　    
P27 M1-ACP-I)极分时间) 容量别 1 A15 M2铁损系数2 0.00% 　    
P28 M1-PG脉冲数 1024 8192 A16 M2铁损系数3 0.00% 　    
P29 M1外部PG修正系数 4000 　 A17 M2磁饱和系数1 0.00% 　    
P30 M1热敏电阻选择 1 0 A18 M2磁饱和系数2 0.00% 　    
A19 M2磁饱和系数3 0.00% 　 O04 DIB BCD输入设定 1000 　    
A20 M2磁饱和系数4 0.00% 　 O09 ABS信号输入定议（同步） 0 1    
A21 M2磁饱和系数5 0.00% 　 O10 磁极位置偏差（同步） 0 7AC6    
A22 M2 2次时间常数 0.001S 　 O11 突极比（%Xq/%Xd） 　 1    
A23 M2感应电压系数 0V 　 O30 传输异常时的动作 0 　    
A24 M2-R2修正系数1 0% 　 O31 传输异常时的动作时间 0.10S 　    
A25 M2-R2修正系数2 0 　 O32 传输格式 0 　    
A26 M2-R2修正系数3 0.01 　 　 　 　 　    
A27 M2激磁校正系数 0 　 L01 密码数据1 0 　    
A28 M2-ACR-P（增益） 1 　 L02 密码数据2 0 　    
A29 M2-ACR-I（积分时间） 1.0MS 　 L03 升降机额定速度 0r/min 120    
A30 M2-PG脉冲数 1024 　 L04 固定S字模式 0 1    
A31 M2热敏电阻选择 1 　 L05 S字设定1 0.00% 20    
A32 M2电子继电器（动作选择） 0 　 L06 S字设定2 0.00% 18    
A33 M2电子继电器（动作值） 0.01A 　 L07 S字设定3 0.00% 20    
A34 M2电子继电器（热时间常数） 0.5min A34 L09 S字设定5 0.00% 20    
    L10 S字设定6 0.00% 20    
L08 S字设定4 0.00% 18 L11 S字设定7 0.00% 20    
    L12 S字设定8 0.00% 16    
O01 DIA的功能选择 0  L13 S字设定9 0.00% 20    
O02 DIB的功能选择 0  L14 S字设定10 0.00% 30    
O03 DIA BCD输入设定 1000         
