
尊敬的用户：

感谢您选用本公司的产品，在使用前，请认真阅读本使用说明书，否则因使用不当或由于对本产品了解不够，致使烧毁设备或危及人身安全，造成不必要的损失或令人不愉快的事。

在使用过程中，如出现质量问题，请通过我们的经销商或直接与本公司联系，并对本产品提出改进意见。
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安全注意事项

警告！
YKM软起动器只允许专业技术人员安装，并根据使用手册进行操作。

YKM软起动器外壳必须牢固接地。

必须保证YKM软起动与负载相匹配。

不允许将输入端（L1、L2、L3）接到输出端（U、V、W）。

YKM软起动输出端（U、V、W）不允许装校正功率因数的电容器。

远程控制时必须锁定键盘控制。

YKM软起动器维修时必须断开进线电源。

一、概述

YKM系列电机软起动控制器的设计是用以控制工作在全压方式的三相鼠笼式电机，它具有结构严谨、体积小、重量轻、安装使用简单方便。软起动控制器是采用计算机控制，晶闸管作为开关元件对电机进行自动控制。它功能完善，能实现电机软起动、自然停车、节能运行、软停止等功能。软起动能使交流电机平滑无级地起动，消除了高冲击电流对电网的干扰，减轻了起动转矩冲击，使设备寿命延长。软停止能使电机平滑减速、停车，消除拖动系统的反惯性冲击。该软起动控制器具有多种保护功能：过载保护、欠/过电压保护、缺相保护、相序保护、短路保护、有效地保证了设备的安全。全数字式设定方便了用户，是替代传统高维修率的电阻降压、星三角、液力耦合器、自耦降压等起动控制器的理想换代产品。

二、技术指标

☆适用电机：鼠笼式三相异步电动机。
☆额定工作电压：AC380V、660V、1140V、50Hz；

☆额定工作电流：1600A、1200A到30A等（也可根据客户的要求订做）；

☆软起动时间：（1～99.9）s；

☆停止时间：（0～99.9）s；

☆起动电压：（40～90%）Ue；
 三、安装、配线
3.1使用环境

软起器工作环境的好坏，将直接影响它的特性和使用寿命。因此，为了确保软起动器能长时间可靠运行，建议在以下场所使用软起动器。
环境温度为-10℃～+40℃；

环境相对湿度不大于90%，且无水珠凝结现象；

无阳光直射、粉尘及油性灰尘之场所；

无腐蚀、易燃性气体、液体的场所；

无金属微粒或金属粉末；

无电磁干扰、震动小于5.9m/s的场所。
  3.2 安装注意事项

软起动器必须竖直安装，请安装在不可燃材料表面。

本公司软起动器部分使用了塑料件，因此，为了不造成破坏，请小心使用，打开上盖时，注意不要用力过大。

请避免太阳光直射，高温和多湿场所，回避油雾、易燃性气体、棉尘和尘埃等漂浮的场所。
3.3 配线
本公司生产的软起动为上进三线下出六线。
	端子标号
	名   称
	说    明

	L1 L2 L3
	主回路进线端
	连接进线三相电源

	U V W
	起动器输出端
	连接三相电动机

	U1 V1 W1
	起动器旁路输出端
	供旁路连接

	E
	接地端
	防电击事故和干扰


3.4 控制端子原理图接线

3.4.1 软起动器控制端子排列
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3.4.2 控制端子功能和接线
	端子标记
	端子名称
	说      明

	51、54
	起动输入端
	51、54号端子接通时电机起动

	52、54
	旁路回答信号端
	检测旁路接触器是否合上

	53、54
	停止输入端
	53号、54号端子断开电机停止

	61、62
	报警输出端
	出现故障时61号、62号闭合

	63、64
	旁路输出端
	用于控制旁路接触器常开触头，起动完毕时闭合

	64、65
	旁路输出端
	用于控制旁路接触器常闭触头，起动完毕时断开

	N
	零线端
	接零线


3.4.3软起动装置控制端子外部接线图（基本型一拖一）
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四、操作面板

本节对操作面板进行详细的说明，建议用户在进行运行之前，认真阅读本节内容。
4.1面板说明
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4.2 按键说明

指示灯说明

	指示灯
	说     明

	A
	此指示灯亮时显示区显示的是A相电流

	B
	此指示灯亮时显示区显示的是B相电流

	C
	此指示灯亮时显示区显示的是C相电流

	故障
	出现故障时此指示会亮

	注：起动、运行时A、B、C指示灯循环点亮，当相应灯亮时则显相应相应电流，如A相亮时表示显示区显示A电流。


按键说明

	指示灯
	说     明

	设置
	数据的序号或者对应的数值显示切换键，数据设定好后按此键退出。

	↑
	为数值增加键，按此键显示增加的数值

	↓
	为数值减少键，按此键显示减少的数值

	显示区
	显示区为三们LED数码管，设置时显示各功能代号，运行时则显示电机的三相电流。


4.3 显示面板操作方法如下（见图2）：

先按 设置 键，使数码管显示“PXX”参数序号，然后按 ↑ 键或 ↓ 键，使数码管显示“P10”，再按 设置 键，显示“P10”内容，按 ↑ 键或 ↓ 键把“P10”值改为“1”，当其它数据修改完毕后，再将 “P10”的值改为“0”，可保护数据不被修改。
注：“P10”是软起动数据锁功能，数据锁的状态有“0”和“1”两种状态，当“P10”的值为“0”时，软起动中各项参数只能查看，不能修改。如果想修改数据参数，必须先把“P10”的参数值改为“1”，然后才能修改各项参数。
需要设定和修改参数时，先调至相应的设置序号上，然后按设置键换至数值显示，即可进行数据的修改，数据可以在停电后永久保存。

软起动器在工作时，正转或者反转（可逆型）指示灯将点亮，与此同时，A、B、C三相电流的显示指示灯轮流点亮，三位数码管则显示对应的电流值。当软起动器发出报警时，相应的报警指示灯将点亮，数码管显示报警的内容代号为“FOX”（“ X”为1—4的自然数），以便用户查找相应的故障原因。
如：“F01”表示电动机或软起动过载；“FO2”表示输入电源的相序错误或者缺相；“F03”表示电机三相电流不平衡，即电机绕组断相或者漏电、匝间短路现象。“F04”表示电机在运行时旁路接触器没有闭合，即52、54号端子未接通。
五、功能参数表
	功  能
	参数设
定范围
	出厂值
	说    明

	代码
	功能名称
	
	
	

	P00
	运行时间累计
	0-999
	999
	该参数只能显示，不能修改

	P01
	软起动时间
	0.1-99.9S
	20S
	

	P02
	软停车时间
	0.1-99.9S
	2-5S
	设为0时为自由停车。

	P03
	过载保护电流
	1-999A
	
	电机额定值的1.1倍左右。

	P04
	延迟保护时间
	0.1-99.9S
	5-10S
	起动延迟继电器输出。

	P05
	控制信号方式
	1  3
	1
	1=起动，停止有自保功能；

3=起动接通即工作，断开则停止。

	P06
	初始电压调整
	0-250V
	0
	数值为0，对应起动电压40%

数值为250，对应起动电压90%

	P09
	通讯编号
	1-64
	0
	

	P10
	数据保护锁
	0  1
	1
	0=不允许修改   1=允许修改

	P11
	相序保护
	0-999
	0
	大于5，取消输入相序保护

	P12
	外部信
号动作值
	0-999
	0
	

	F01
	过  载
	
	
	

	F02
	输入电源缺相

或相序错误
	
	
	

	F03
	三相电流
不平衡
	
	
	

	F04
	旁路接触
器未闭合
	
	
	


各参数说明如下：

P00：电机运行时间累计：0-999小时，该参数只能显示，不能修改。

P01：电机软起动时间：0.1-99.9秒钟

P02：电机软停车时间：0.1-99.9秒钟

P03：设定电机过载保护电流，一般为电机额定电流的1.1倍。

P04：设定电机过载时延迟保护时间：0.1-99.9秒钟，当电机电流达到P03的所设值时如超过该设定时间时，则停机报警。

P05：控制信号方式：1=起动、停止有自保功能。3=起动接通即工作，断开则停止。
P06：起动初始电压调整：数值范围0-250V，起动时电压对应电源电压的40%-90%，用户可根据现场实际情况调整。

P09：设备通讯编号：1-64，当使用RS485串行通讯与计算机连接时，同一线路上的软起动器应设置不同的编号。

P10：数据保护锁：0=禁止修改，1=允许修改。在修改各项参数之前，只有先将该项设置为1才能修改其它参数，当设备正常运行时，应设置为0，以保护数据被误修改。

P11：外部模拟输入的显示：即该参数显示的是外接信用卡号LE的数值，不能修改。

P12：外部信号动作值：当外部信号达到或超过该值时，系统将停止工作。

6、故障报警的内容说明

F01  电机运行过负载，即已经超过P03所设定的保护电流值，且时间也超过P04所设定的延时值。

F02  输入电源的相序错误或者缺相，当装置初次安装通电使用时，系电源相序错误，在使用中出现此报警，则是输入电源缺相。

F03  电机三相电流不平衡，即电机绕组断相或者有漏电、匝间短路现象。

F04  电机在运行时旁路接触器没有闭合上,即52号端子未接通。

· 以上报警将导致停止运行，排除故障后按一下面板上的设置键则能清除报警。
六、软起动内部线路板资料(仅供参考)
6.1 软起动内部接线插头

AL1,AL2接A相电流互感器     BL1,BL2接B相电流互感器

CL1,CL2接C相电流互感器     N01 接同步信号零线

A1   接A相同步信号         B1 接B相同步信号

C1  接C相同步信号          11V 接交流12V

7V 接交流8V                 NO 接交流24V

51 接起动按钮（外接）
52 接旁路回答信号（注：检测旁路接触器合上没有）（外接）
53 接停止按钮（外接）       54 公共端（外接）
-A0、-A  接A相反向可控硅触发线

A0、A   接A相正向可控硅触发线   
-B0、-B  接B相反向可控硅触发线

B0、 B   接B相正向可控硅触发线

-C0、-C  接C相反向可控硅触发线

C0、 C   接C相正向可控硅触发线

61、62  报警继电器输出的无源常开接点

63、64  软起动器起动完毕旁路继电器输出的无源常开接点
64、65软起动器起动完毕旁路继电器输出的无源常闭接点
6.2  软起动内部接线图
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七、YKM软起动性能

7.1软起动

设置初始基准电压在起动时间内逐渐升到全电压运行。
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7.2 软停止

该功能适用于要求延伸的自由停车的场合。
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八、电机软起动器装置结构及外形尺寸
	型号
	功率

(KW)
	额定电流(A)
	外 形 尺 寸
	安装尺寸

	
	
	
	A
	B
	C
	D
	E
	φ

	YKMGA-15
	15
	30
	350
	205
	205
	310
	178
	6

	YKMGA-17
	17
	34
	350
	205
	205
	310
	178
	6

	YKMGA-22
	22
	44
	350
	205
	205
	310
	178
	6

	YKMGA-30
	30
	60
	350
	205
	205
	310
	178
	8

	YKMGA-37
	37
	74
	350
	205
	205
	310
	178
	8

	YKMGA-45
	45
	90
	380
	245
	225
	340
	220
	8

	YKMGA-55
	55
	110
	380
	245
	225
	340
	220
	8

	YKMGA-75
	75
	150
	380
	245
	225
	340
	220
	8

	YKMGA-90
	90
	180
	420
	305
	255
	380
	273
	10

	YKMGA-110
	110
	220
	420
	305
	255
	380
	273
	10

	YKMGA-132
	132
	264
	420
	305
	255
	380
	273
	10

	YKMGA-160
	160
	320
	420
	305
	255
	380
	273
	10

	YKMGA-225
	225
	450
	565
	365
	260
	440
	340
	12

	YKMGA-250
	250
	500
	565
	365
	260
	440
	340
	12

	YKMGA-320
	320
	640
	610
	395
	260
	485
	370
	12

	YKMGA-400
	400
	800
	610
	395
	260
	485
	370
	12

	YKMGB-500
	500
	1000
	610
	450
	280
	485
	420
	12

	YKMGA-600
	600
	1200
	610
	450
	280
	485
	420
	12

	YKMGA-810
	810
	1620
	610
	450
	280
	485
	420
	12



[image: image7.wmf]
九、电机软起动柜结构及外形参考尺寸

	型号
	功率

(KW)
	额定电流(A)
	外 形 尺 寸
	安装尺寸

	
	
	
	A
	B
	C
	D
	E
	F

	YKMGB-15
	15
	32
	1000
	500
	350
	35
	250
	440

	YKMGB-17
	17
	37
	1000
	500
	350
	35
	250
	440

	YKMGB-22
	22
	54
	1000
	500
	350
	35
	250
	440

	YKMGB-30
	30
	75
	1000
	500
	350
	35
	250
	440

	YKMGB-37
	37
	86
	1400
	600
	430
	35
	345
	390

	YKMGB-45
	45
	97
	1400
	600
	430
	35
	345
	390

	YKMGB-55
	55
	130
	1400
	600
	430
	35
	345
	390

	YKMGB-75
	75
	155
	1400
	600
	430
	35
	345
	390

	YKMGB-90
	90
	180
	1600
	660
	530
	35
	440
	500

	YKMGB-110
	110
	220
	1600
	660
	530
	35
	440
	500

	YKMGB-132
	132
	260
	1600
	660
	530
	35
	440
	500

	YKMGB-160
	160
	318
	1600
	660
	530
	35
	440
	500

	YKMGB-225
	225
	460
	1600
	660
	530
	35
	440
	500

	YKMGB-250
	250
	490
	1800
	660
	530
	35
	500
	450

	YKMGB-320
	320
	630
	1800
	660
	530
	35
	500
	450

	YKMGB-400
	400
	790
	2000
	800
	600
	35
	400
	610

	YKMGB-500
	500
	980
	2000
	800
	600
	35
	400
	610

	YKMGB-600
	600
	1100
	2000
	800
	600
	35
	400
	610

	YKMGB-810
	810
	1600
	2000
	800
	600
	35
	400
	610
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十、维护及故障检修

由于晶闸管及电子元件本身是非常耐用的，只有控制器是使用在其设计规格内，将具有极高的可靠性，日常维护只需做一些十分简单的工作；

注意控制器PCB板的卫生，定期对其进行清洁打扫。

检查所有的连接线应连接可靠。

检查控制器的散热是否正常。

故障处理

如果控制器出现故障，首先应切断电源，等待5分钟，以允许RC缓冲网络放电，必须在专业技术人员指导下按照如下步骤进行检查
	故  障
	检测和排除故障

	面板无显示
	检查进线电源是否通电。

检查内部变压器输出状态是否良好
检查显示板和主板之间连接线是否松动或未插上。

	电动机很响
震动很大
	检查同步变压器相序是否正确

检查同步变压器是否完好。

检查主板上线号为A1、B1和C1的插头是否插上或松动。

	电机起动很慢，很费劲，旁路没闭合
	检查外接零线“N”是否松动或未接上。
检查模块是否被击穿。

	显示板模糊不清，不能起动
	检查进线电源状态是否有缺相

检查电源变压器12V是否有输出或者松动。

	风机不转
显示F02
	检测电源是否缺相（C相）。

	电机出现嗡嗡声而不转
	检查电机线是否松动或缺相。

	显示P01
不能起动
	检查电源是否缺相。

检查C相同步变压器是否有输出（18V）
C1线是否松掉或未接上。

	故障报警，
显示面板上
显示F01
	检查电机与其连接传动机构是否堵转、卡死。
检查电机和软起动是否匹配。
检查P03设置的值是否正确。
检查电动机是否过载。

	显示面板
显示F02
	检测电源是否缺相。
检查A、B相同步变压器是否输出（18V）

检测C相同步变压器是否松动或有故障。
A1、B1、C1线是否松动或未接上。

	在运行中
显示F03
	检查电机绕组是否有断相或者漏电，匝间短路现象。

检查进线有缺相。

检查各相模块是否击穿。

检查连接互感器的插头AL1、AL2、BL1、BL2、CL1、CL2是否松动。

	显示面板

显示F04
	检查电机在运行时旁路接触器没有闭合上,即52和54号端子是否接通。


检查熔断器是否完好。

测量晶闸管是否工作正常，任何损坏的晶闸管必须更换（800A以下的控制器是采用晶闸管模块式组件，一个模块是由两个晶闸管反并联组成，所以必须整体便换）。

检查控制器的工作电源是否正常值12V左右。

如确认故障在控制器PCB板，可将损坏的PCB板送制造厂修理或更换。

上海一开电气集团林信电器有限公司


地址:乐清市柳市苏吕大道55号


电话：0577-62796192


传真：0577-62796823


� HYPERLINK "Http://www.cnekee.com" ��Http://www.cnekee.com�


E-mail:chhyk@163.com
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