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1、序言 

DH-100 型数字精密测深仪是一种用于江河、湖泊、浅海、水库

及水电站进行水深精密测量的仪器，也可用于测量沉淀池内沉淀物的

厚度。它能准确、实时地将所测的水深值以 LED及 LCD的方式显示

出来。同时在 LCD显示屏上显示出深度曲线。机内设有 USB接口，

可与计算机直接进行通讯，因此能把所测数据曲线方便地储存或打印

出来。该产品设有吃水深度调整，声速修正，自动报警等功能。具有

测量精度高，读数清晰，河床底部起伏趋势直观，体积小、重量轻、

操作携带方便等特点。 

2、面板示意图 
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3、工作原理 

该机的设计是基于一个由晶体控制的 CMOS 微处理器，该处理

器的首要功能是确定“真实底部”，该机在声周期（即发射周期）内

接收到的所有回波信号都被存储在内存里。 

由自动跟踪门来检测、判断。最后得出一个真值显示并输出。该

机采用的自动跟踪门可根据测量环境诸如信噪比和底部变化率的变

化而收缩或扩张，因此能够在高水声噪声和底部变化率较大的环境测

量中提供可靠的底部跟踪。 

3.1 主要特点 

3.1.1 深度值的显示，由 LED，LCD同步显示，具备 USB接口，能

实现与计算机通讯。 

3.1.2 声速值、吃水值、浅水报警值的显示与修正。 

3.1.3 浅水蜂鸣器报警。 

3.1.4  LED显示+LCD液晶显示。 

3.1.5 自动底部跟踪。 

3.1.6 停电记忆功能。 

3.1.7 灵敏度手动调整。 

3.1.8 门限手动调整。 

3.1.9 两档发射功率。 

  量程 I档适合 10m以内的水深测量。 

  量程Ⅱ档适合 10m以上的水深测量。 
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3.2 技术指标 

3.2.1测深范围 0.5-100m 

3.2.2 工作频率 200±3KHE。 

3.2.3 发射功率≥30W。 

3.2.4 吃水范围 0.3-3m 

3.2.5 声速范围 1300m/s--1700m/s 

3.2.6 报警范围 1.0--10m 

3.2.7 精度±1% 

3.2.8 显示              四位 1英吋超高亮度 LED 

                     320× 240  LCD显示 

3.2.9 计算机输出        USB口 

3.2.10 测量周期         500ms 

3.2.11 电源             DC12V±10%  3A 

4、操作与使用 

4.1 开机步骤 

4.1.1 连接电源电缆及换能器电缆到对应插座 

4.1.2 可以通过 USB接口连接通讯电缆到计算机（选配） 

4.1.3 确认连接正确可靠 

4.1.4 接通电源，此时该机已处于测深状态，首先显示开机画面约 2

秒钟后自动进入正常显示，LCD 液晶屏正常显示画面，画面内容见

图一，LED数码显示“当前水深”值，LED与 LCD显示的“当前水
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深”值一致。LCD 画面上显示的航行参数为上次航行时所设定。操

作键上方三只 LED 发光二极管应亮，左灯为电源指示，中灯为回波

指示，右灯为报警指示。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

4.2 常规操作 

4.2.1 在“测深”状态下，如果用户需要设定或修改 LCD画面上的工

作参数，可通过操作面板上的键盘来实现。 

设定健 又称菜单选择健，操作 健，可使光标在“量程”、“吃

水”、“警戒线”、“声速”“记录周期”“屏幕保护”“取样间隔”间选

择，当光标指到某一项即可对该项参数进行设定和修改。 

左移键，操作此键，可使光标在十进制数中逐位移动，移动

到某一位，该位闪烁，即可结合 、 键对该位数值进行增减。 

增量键，操作此键，可使该位数值在 0-9间逐个递增。 

量  程：100.00 米 发射波：   正常

警戒线：  5.00 米

声  速：1450米/秒

回  波：   正常

记录周期： 1 分

屏幕保护：10 分

取样间隔： 8 秒

当前水深：2.00米

吃  水：  1.00 米

 图（一） 开机画面 
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减量键，操作此键，可使该位数值在 9-0间逐个递减。 

4.2.2 “量程”设定举例 

本机最大测深量程为 100m，量程分两档，Ⅰ档为 0-10m，Ⅱ

档为 10-100m，可根据测量水深的实际情况，将量程开关设置在

合适的档位上。量程设定的数值应略大于本次航行所经航道的最

深值，如设定量程为 67.89m，请作如下操作揿 键，将光标移

至“量程”项。 

揿 键将光标移至百分位，揿 或 键使百分位为 9，再

揿 键将光标移至十分位，按以上方法将十分位修改为 8，依次

方法将个位数修改为 7，将十位数修改为 6，则量程 67.89m设定

完毕。 

4.2.3“吃水”设定 

“吃水”的含义指换能器辐射面低于水平面的深度，测深仪

所测深度为换能器辐射面到水底的深度，河道的实际水深值应是

测量值与吃水值的和，本测深仪 LCD与 LED显示的“当前水深”

值系指河面到河底的深度。“吃水深度”的设定是根据换能器接杆

潜入水中的长度来定，如果是固定安装在船上，可以一次设定，

永久使用，如果是每次航行时重新安装。则该值要作适时修改，

修改的方式可参照“量程”设定的方式揿 键将光标移至“吃水”

项，操作 、 、 将吃水修改为所需值。 

4.2.4“声速值”设定 

声速值的设定依据可参照附表Ⅰ“淡水声速表”随水温变化
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而异，正确设定声速值可减小测量误差。 

4.2.5 其他参数设定 

设定方法同“量程”设定，熟练操作 、 、 、 键即可

对各项可设参数进行设定。新设定的参数将永久保存，直到下次修改

时为止。 

4.2.6 航行中的调整 

     根据测量环境的变化，在航测中调整测量灵敏度和门限是必要

且很有效的。 

     在测量过程中，收不到回波信号，其表征为 LCD屏上出现“回

波异常”，回波指示灯不亮或当前水深值不稳定，首先根据深度趋势

切换量程开关“Ⅰ”、“Ⅱ”档，另一方面可顺时针转动灵敏度电位器，

使接收灵敏度增大，逆时针转动“门限”电位器降低门限，门限电平

调整的目的是改变对信号进行数字化处理所需电平，即当门限增大

时，只有较大幅度的信号才被择取，反之，当门限减小时，幅度较小

的信号也会被择取，而对灵敏度的调整是将信号与噪声同时放大或减

小，所以在高噪声测量环境中，可适当增大门限，这样会取得较好的

测量效果。 

一般正常测量状态下，可将门限旋钮逆时针旋至最小位置，灵敏

度旋钮旋至中间位置，保证显示稳定，若测量点附近的噪声大，显示

数据不稳定时，可将门限旋钮顺时针旋至最大位置，灵敏度旋钮也顺

时针旋至最大位置至稳定显示。 

总之，操作者要根据不同的环境，合适地调整门限及灵敏度两个
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旋钮，使屏幕上显示接收回波“正常”回波指示灯亮，当前水深值稳

定显示。 

5、换能器的安装 

5.1 安装位置的选择与要求 

5.1.1 船舶航行时产生的气泡和旋涡，会严重影响测深能力，换能器

必须安装在没有进出水管，船壳附近水流平缓，不受扰动影响的部位。 

5.1.2 不要靠近船尾，以防螺旋产生的干扰噪声。对龙骨比较突出的

船，选择船底比较平坦的部位。 

5.1.3 一般选择距船首 1/3— 2/5船身长的位置安装换能器。 

5.1.4换能器辐射面法线与静止水平面法线的夹角，应尽量控制在 

±2°以内。 

5.2 安装方式和步骤 

5.2.1 换能器安装有二种方式，舷侧安装和船底安装。 

5.2.2 船侧安装步骤 

船侧安装如下页图所示（见附图 2） 
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5.2.2.1 按附图 1.在安装区将一对固定板焊接在船舷。 

5.2.2.2 连接导流罩与接杆 

将换能器装入导流罩，换能器电缆从连接杆近水端穿入，从连接

杆远水端导出。保护电缆并防止电缆头进水，用 2个M6×12的不锈

钢螺钉将接接杆与导流罩紧固。 

5.2.2.3 换能器放入水中以不超过船的吃水深度为限。导流罩“圆”

端指向船首“尖”端指向船尾。 

5.2.2.4 调节固定夹位置并紧固螺钉，之后嵌入固定板中，使导流罩

深度位置附合 4.2.2.3条。 

5.2.2.5 在接接杆上端安装第二个固定夹，使之与船沿吻合。调节四

根索具以满足 4.1.3条。 

5.2.2.6上述安装在船舶停泊码头进行，施工中注意人身安全。 

5.2.3 换能器船底安装 

该安装要求拆除导流罩，让换能器辐射面直接与水接触，但不要

突出船底钢板平面，换能器与船底内表面的紧固与水密由船方实施。 

6、维护保养 

用户应当制定日常的保养规程。使测深仪保持良好的运行状态，

正常的维护保养有助于预防和减少故障发生，减少不希望的停机时

间。 

6.1 测深仪应安装在干燥，通风良好，远离高温的地方。 

6.2 定期对测深仪进行检查和清洁处理。 
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6.3 存放在仓库里的测深仪，应定期通电工作，以保持测深仪的良好

使用状态。 

6.4 安装在船上的测深仪如果连续数月不用，则应从船上取下来，存

放在干燥通风，无酸碱蒸汽的地方。 

6.5 换能器的辐射面应定期用液体洗净剂和溶液进行清洗，防止污染

物附着在换能器的辐射面上，使测深性能下降。 

6.6 应定期对换能器电缆和电源电缆的连接情况进行检查，预防松动

和断线。 

7、组成及备件清单 

7.1 控制箱                                  1台 

7.2 带导流罩换能器                          1只 

7.3 安装接杆固定装置                        1付 

7.4 保险丝（3Α）                           5支 

7.5 电源连接电缆                            1根 

7.6  USB通讯电缆                           1根（选配） 

7.7  12V车用电瓶                           1只（便携式选配） 
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附表 1 

 

淡 水 声 速 表 
温度 ℃ 声速 m/s 增值 m/s  温度 ℃ 声速 m/s 增值 m/s 

 1400+    1400+  
0 2.74   26 99.64 2.64 
1 7.71 4.97  27 102.20 2.56 
2 12.57 4.86  28 104.68 2.49 
3 17.32 4.75  29 107.10 2.41 
4 21.96 4.64  30 109.44 2.34 
5 26.50 4.53  31 111.71 2.27 
6 30.92 4.43  32 113.91 2.20 
7 35.24 4.32  33 116.05 2.14 
8 39.46 4.22  34 118.12 2.07 
9 43.58 4.12  35 120.12 2.00 

10 47.59 4.02  36 122.06 1.94 
11 51.51 3.92  37 123.93 1.87 
12 55.34 3.82  38 125.74 1.81 
13 59.07 3.73  39 127.49 1.75 
14 62.70 3.64  40 129.18 1.69 
15 66.25 3.55  41 130.80 1.62 
16 69.70 3.46  42 132.37 1.57 
17 73.07 3.37  43 133.88 1.51 
18 76.35 3.28  44 135.33 1.45 
19 79.55 3.19  45 136.72 1.39 
20 82.66 3.11  46 138.06 1.34 
21 85.69 3.03  47 139.84 1.28 
22 88.63 2.95  48 140.57 1.23 
23 91.50 2.87  49 141.74 1.17 
24 94.20 2.79  50 142.87 1.12 
25 97.00 2.71     

 


