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磁性接近开关

资料下载

www.sowaysensor.com/product/

询问信为

0755-88367005
soway@sowaysensor.com
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磁簧接近开关基本性能参数

应用领域高稳定性、高可靠性、高一致性

多个磁场灵敏度范围，可配套磁铁触发器

气密性好，使用寿命长

磁性接近开关是代替限位开关等接触式检测方式，

以无需接触检测对象进行检测为目的的传感器的

总称。能检测对象的移动信息和存在信息转换为电

气信号。在传感器中也能以非接触方式检测到物体

的接近和附近检测对象有无的产品总称为“接近开

关”，由磁感应型、静电容量型、超声波型、光电型、

霍尔型等构成，广泛应用于汽车、智能家居、安全

防护、工业控制领域的位置报警场合。

工业位置控制报警安全报警汽车行业智能家电

注1：以上是常用型号的电气参数，具体见对应产品的规格书，也可以根据客户需求定制
注2：对于大功率开关的需求，只有部分型号适合，选择咨询业务人员

霍尔开关基本性能参数

产品系列 SPH1系列

表1 表4 图4 图6 图9

SPH3系列 SPH19 SPH1G SPH40

外型结构尺寸

结构形式 槽隙型

驱动目标材料

动作距离

工作电压

输出信号

输出信号

输出电流（max）

输出击穿电压 

保护特性注3

独立性（全极型、单极性、锁存型）、背磁型

磁铁或铁磁性金属

30V

电源反接保护、短路保护、过载保护

两线制电流输出或三线制OC输出（需要电压输出的需注明）

20mA

3V～26V

OC输出

由驱动目标的材料及特性决定

产品系列

表1 表2 表3 图11 图4 图5 图6 图7 图9

SP140

外型结构尺寸

结构形式 槽隙式

驱动目标材料

输出触点形式

最大开关功率

最大开关电压(DC)

最大开关电压(AC)

最大开关电流(DC) 

最大开关电流(AC)

最小击穿电压

最大负载电流

最大接触阻抗

最小绝缘阻抗

工作温度范围

使用寿命 106次 106次 106次 106次

106 MΩ 106 MΩ 106 MΩ 106 MΩ

-40～125℃ -40～125℃ -40～125℃ -40～125℃

1.0A 1.75A 0.5A 4.0A

300mΩ 300mΩ 300mΩ 1Ω

500mA 1000mA 280mA

200V DC 400V DC 200V DC 1000V DC

100V 250V 125V

500mA 1000mA 400mA DC3A（24V）

10W 70W 5W 100W

200V 200V 175V 500V

独立式、背磁式

磁铁或铁磁性金属

磁簧 常开型、磁簧 单刀双掷

SP11系列 SP13系列 SP119 SP1191SP12系列 PX113 SP11G SP11H-1可自定义外壳颜色、出线方向、线材、端子等

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关



干簧式接近开关

D

D

        CLL1 
L2

H1

W
1 W

2

 H2

d

          L         CL

型  号
外形尺寸（圆形）

L d

27.0SP121

SP124

SP126

Ф6.8

Ф6.225.4

25.4 Ф5.6

SP128 19.0 Ф6.0

按客户需求 按客户需求

单位：mm

 CL（线长） D（触发距离）

注：以上参数可根据客户具体需求而制定

HM

D L2

L1 

CL

W

d

注：以上参数可根据客户具体需求而制定

单位：mm

型  号
外形尺寸（螺纹）

          L1         L2           H          M           d         W         CL          D

         38.0 M8×1.25 4.8 Ф6.3     13.0 按客户需求 按客户需求

按客户需求 按客户需求

SP131

SP134  30.0

SP138 18.013.0 M6×1.0 3.5 Ф5.0 11.0

11.0

按客户需求按客户需求

 31.8 

25.0  M6×1.0  3.5 Ф5.0 

D

104.5

2
2

.5

54.5
n5.8

φ
1

0
.8

85.5

n5.5

n9.0

3
7

.5

9.5

16.5

2
0

.0
+

0
-

1
.0

深
8

.2

深6.5

1000±10.0

28.0±8.0
8.0±5.0

104.5

运动方向

黑
棕
紫

未注公差：±0.3mm

注3：保护特性见具体的规格书
注4：动作点参数可选择，动作距离取决于驱动目标的材料及特性

单位：mm

型  号
外形尺寸（方形）

          L1         W1          L2          H1           W2           H2  CL（线长） D（触发距离）

         23.0

         23.0

         SP111

         SP112

         SP113

         SP114

         SP115

         SP117

         SP118

         32.0

        14.0                      6.0                   14.0                    7.5                    2.5               

        14.0                      6.0                   14.0                    7.5                    2.5               

        14.5                      8.0                   17.0                    8.0                    2.5               

        14.5                      8.0                   17.0                    8.0                    2.5             

        10.0                      6.0                   24.0                  10.0                    6.0               

        19.0                      7.0                   15.0                  10.0                    3.5                        29.0

         32.0

         32.0 按客户需求

        19.0                      7.0                   15.0                  10.0                    3.5                        29.0

按客户需求

注：以上参数可根据客户具体需求而制定

表1

表2

表3

图5

图4

产品系列

外型结构尺寸

工作点（Max）

释放点（Min）

磁滞窗口（Typ）

工作频率（max）

抗冲击

抗振动

防护等级

工作温度范围

使用寿命

500m/s（50G）X、Y、Z方向各10次

10-55Hz(振幅1.5mm)X、Y、Z方向各2小时

IP67

-25～125℃

106次

10KHz

10GS注4

150GS注4

10GS注4

SPH1系列

表1 表4 图4 图6 图9

SPH3系列 SPH19 SPH1G SPH40

85.0

2
0

.0

83.0

2
0

.0
D

25.5

1000.0±10.0

20.0±3.0

5.0±2.0

50.0±10.0

触发器

73.0

1
2

.0

9
.7

4.8

4
.8

9.2
15.0

55.07.5

4
.51
1

.0

17.0

12.0

2
0

.0

8.2

17.0

2
0

.0

10.5

4.0

1
6

.0

13.2
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位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关



 霍尔式接近开关

红色 （输入）#1
黑色 （接地）#2
蓝色 （输出）#3

6.0
23.0

3.2*3.8

350.0±5.0

8.0±2.0

14.0

14.0

9.5

2.5

D
7

.5

1
4

.0

5
.0

1
1

.0

3
.5

触发点

S

N

48.0

1000±10.0

28.0

8.0

14.5

2
4

.0

D

29.36
.4

n4.3

n8.0

运
动

方
向

传感器 触发器

图6

图7

图9

图8

表4

红 

黑 

绿 

1
L

1
-

X
X

P
0

1
O

U
T

HM

L2

L1 

CL

型  号
外形尺寸（螺纹）

L2 M d CL D

按客户需求 按客户需求SPH312

SPH318 52 M18×1.0 Ф18.0 按客户需求

52

L1

40

40 M12×1.0 Ф12.0 

按客户需求

附表1（信号输出信息）

产品选型表

□ □ □ □ □ □ □ - □

见附表2

结构代码

1:长方形
2:圆柱型
3:带螺纹
   圆柱型 

-SP

1:干簧管式
H:霍尔、磁阻式
I:电感式
C:电容式
R:RFID

类型 结构形式

长方形结构代码
圆柱型用直径
单位mm

动作距离

单位mm

触发方式

适用于H系列
U:单极型
B:双极
A:全极型
F:铁磁体型

□□

信号输出

见附表1

- □ □□ □ □

安装信息 电器连接 配线长度

直出线缆 
P:PVC护套
T:Teflon护套
U:PU系列护套
S:Silcon硅橡胶护套
D:连接器输出

单位:
100mm

选型示例:  SP1310-XX-K1L1-M8P01

表示是带螺纹圆柱形磁簧式接近开关位置传感器，输出制式为开关输出，常开型，功率为10W，安装螺纹为M8，直出普通电缆100mm长 

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

1:单组 
2～9:表示2至9组

输出方式 功率 输出组数

□ □ □

1:常开

L：低功率信号
2:常闭

H：高功率信号
N:NPN 3:单刀双掷

P:PNP 4:双刀双掷

T:可控硅 5:集电极开路输出（OC输出）

A：电流 1:4mA～20mA   N：NAMUR

V：电压

O:单总线

P:PWMC：CAN
数字输出

输出制式

□

开关量输出

K：机械开关

模拟量输出

7 8



接近开关动作原理

 特制产品--防爆型接近开关

门磁推荐

接近开关的常见应用动作示意图

永磁与磁簧开关的配合动作实例

1、往复运动

2、旋转运动 3、偏置式运动 4、屏蔽式运动

原点

N
S

-X X

Y

接
通

X-X 0

保
持

接
通

保
持

Y

断
开

断
开

N SOFF OFF

ON

OFF

S N

N

S

OFF OFFON ON

S N

X-X

SN
原点

0-X X

接通

断开

保持

Y

Y

强磁效应 强磁效应

S

ON OFF
SN

N S

环形磁铁

N

圆柱形外壳

OFF

ON

N

S

OFF

ON

S N

ON

OFF

SN

S N

N S S

ONOFF

屏蔽板
磁性体

S N

1、外形尺寸

2、动作示意图

 备注：

         1、防爆等级Exd IIC T6

         2、“D”距离数值可以根据客户的具体要求定制

传感器

16.0
30.0

n
2

4
.0

M
6

x1
.0

触发器
公差：± 0.5

2.0-n4.2通孔
沉孔n7.5深3.0

64.017.0

7.0
25.0 102.0500.0±10

n12.0

4
.0

1
3

.0

3
3

.0

5
.0

30.0± 3.0
10.0± 2.0

单位：m m

6.0

D
传感器 触发器

项目 1 2 3 4 5 6

产品图片

名称

原理

供电类型

输出类型

触点形式

动作距离

P112塑胶门磁

干簧管原理

24VDC以下

ON/OFF
开关信号

常开/常闭可选

非铁板测试
15~20mm

P11T塑胶门磁

干簧管原理

24VDC以下

ON/OFF开关信号

常开/常闭可选

非铁板平行测试
 46~50mm
在铁板上测试 
19~22mm

P119金属门磁

干簧管原理

24VDC以下

ON/OFF开关信号
高低电平

常开/常闭可选

非铁板平行测试
 83~85mm
在铁板上测试 
39~41mm

P11M塑胶门磁

干簧管原理

24VDC以下

ON/OFF开关信号

常开型

感应区域长度
0~200mm

SPH19状态门磁

霍尔原理

9~28VDC

0~5V

/ /

非铁板测试
0~25mm

SPR185

RFID

9~28VDC

CANBUS

无金属环境
0~45mm
铁板测试
0~40mm

图11

接地线安装孔

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关
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双稳态位置开关

资料下载

www.sowaysensor.com/product/

询问信为

0755-88367005
soway@sowaysensor.com

高可靠性、长寿命

响应迅速、不耗电

安装接线方便

应用范围

11 12

双稳态位置开关多用于电梯的平层和井道，为电梯

升降的限位控制用。由于采用了干簧管技术，克服

了机械式开关容易损坏的缺陷，具有高可靠性、长

寿命、响应迅速、不耗电、安装接线方便等优点。

电梯升降限位控制 电梯升降限位控制 电梯升降限位控制

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

基本性能参数

应用领域

外形尺寸

BS-01A

2
4

14

1
5

7

96.5

2
4

14

1
5

7

96.5

BS-01B

触点形式

最大接点容量

最大开关电压

最大开关电流

最大负载电流

最大接触电阻

最小绝缘电阻

使用温度范围

热冲击性

操作距离

80W/VA

250VAC/DC

1.3A

2.0A

80mΩ

1011Ω

A(NO)

-25 70℃

-20 70℃

Min 3mm、Max 15mm

BS-01A型号 BS-01B



对刀仪专用位置开关

资料下载

www.sowaysensor.com/product/

询问信为

0755-88367005
soway@sowaysensor.com

测量重复精度1μm

外径φ8，螺纹M8x0.75

圆测头、平测头可选

应用范围

13 14

SDVH8 位置开关用于产品的外形尺寸的测量，可

单独使用，输出开关信号 。也可配变送器使用，

变送器可配备多只位移传感器，变送器对采集到的

位移传感器信号进行分析处理，得到被检测的产品

的外观尺寸数据，同时给出结构尺寸是否合格结果，

如果需要还可以进一步给出修正的相关信息。

使用说明

螺纹部分为 Ф8，总长  33 mm产品尺寸

防水等级

供电电压

位移行程

动作距离

重复精度

触力大于

输出方式

出线方式

使用寿命

工作温度

存储温度

温湿度

壳体材质 SUS304

0 - 95%

-40 ~ +105 ℃

-25 ~ +85 ℃

100 万次

末端出线

开关量输出，静止状态输出高电频，触发后输出低电频

0.7 N

1um

0.5 mm（运动 0.5 mm 触发）

2.5 mm

5-18 VDC（±10%)

IP67，耐切削液腐蚀

1# 电源+（红）
2# 电源-（黑）
3# 信号输出（蓝）

单位：mm
M8*0.75

4.5 28.4

Ф
2.

6

Ф
3.

0

原始状态

VDC

开关点

开关动作状态0V

S
B

供电电压

24VDC 输出

VCC

0V

A

VCC

+

-

1、将位移传感器装入到工装治具的合理位置；

2、传感器接入电源，输出接入PLC，注意引线正确接入；

3、当输出的值超过预设的允许值时，传感器输出一个低电平信号，上传到 PLC 或计算机上进行后续处理。

应用领域

应用范围外形尺寸

加工中心刀具检测 加工中心刀具检测 加工中心刀具检测

基本性能参数

接线图

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关



电感式接近开关

资料下载

www.sowaysensor.com/product/

询问信为

0755-88367005
soway@sowaysensor.com

采用非接触式检测方式,安全可靠,无磨损

采用专用IC设计制造,性能稳定

抗机械碰撞及耐腐蚀
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电感式接近开关是利用金属导体和交变电磁场的互

感原理。位于传感器前端的检测线圈产生高频磁场，

当金属物体 接近该磁场，金属物体内部产生涡电

流，导致磁场能量衰减，当金属物体不断靠近传感

器感应面，能量被吸收而导致 衰减，当衰减达到

一定程度时，触发传感器开关输出信号，从而达到

非接触式之检测目的。

检测门的开/关 检测凸轮位置 检测移动中的铝制模版 部件计数

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

基本性能参数

应用领域

图1 图3图2 图5图4

SPI 312 SPI 330SPI 318 SPI 180SPI 140

外形结构图

产品系列



图1-SPI 312 图2-SPI 318 图3-SPI 330

图4-SPI 140 图5-SPI 180

接线方法

引线式 M8连接器 M12连接器 端子连接

引线式 M8连接器 M12连接器 端子连接

引线式 M12连接器 端子连接

引线式 M12连接器 端子连接

引线式 M12连接器 端子连接

引线式 M8连接器 M12连接器 端子连接

M8连接器 M12连接器

DC4线

NPN NO+NC

PNP NO+NC

AC/DC 2线

NO

NC

NO/NC

3线式
电压输出

本质安全型

连接器

备注

3线式
电流输出

模拟量输出型

4线式
电压/电流输出

DC 3线

NC

PNP NC

PNP NO

NPN NC

NPN NO

NO

DC 2线

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关
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机械尺寸



位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

传感器连接注意事项 安装方法

 
 

 

2线式

3线式

电缆连接（与2线式的电缆连接相同）

检测体的位置设定

传感器的感应距离会因环境温度变化、电压变动等周围条件的变化稍
有变动。因此，为使传感器稳定工作，检测体的最大接近位置需小于
感应距离。使用标准检测时，设定实际感应距离应在动作距离的80%
以下。此外，在检 测体的形状小于标准检测体或使用铁以外的检测体
时，因感应距离缩短，故设定实际感应距离也必须相应缩短。详 细请
参照规格书。

接近传感器根据安装方法可分为埋入式和非埋入式。埋入式可埋入金属内使用。非埋入式则不可埋入金属内使 用，但动作距离与埋
入式相比，检测距离更长。

埋入式、准埋入式、非埋入式安装方法

 

A

B

C

检测体
水平方向

检测面

B：设定距离B≤0.8A
C：动作距离的变化范围

接近开关

垂直方向

检测体

A：动作距离

连接
3线式直流开关输出型传感器可行
进AND或OR连接。它的输出形式
有NPN型和PNP型两种。可连接
开关电力继电器、电磁铁、计数器
等直流驱动负载。

OR连接
当传感器OR连接，任意一个传
感器动作就可驱动负载。传感器
的数量取决于电流的和，只要他
不影响负载动作，就可以多个连
接。NPN、PNP型不可混杂使
用。

AND连接
当传感器AND连接时，全部的传
感器动作时可驱动负载。传感器
的数量取决于其饱和电压的和，
只要它不影响传感器的电源电压
及负载驱动电压，就可多个连接。
传感器的响应速度为各个传感器
初始复位的累加。

传感器1：PNP输出
传感器2：NPN输出
优点：传感器的饱和电压不影响
传感器动作时的电压。传感器的
动作取决于自身的响应速度。

与可编程控制器连接

可编程控制器的DC输入模块可
以直接与直流开关3线式NPN或
PNP型输出连接，传感器的电源
请使用DC+24V的直流稳压电源。

NPN输出的连接 PNP输出的连接

NPN输出的OR连接 PNP输出的OR连接

NPN输出的AND连接 PNP输出的AND连接

NPN. PNP混杂使用的的AND

NPN输出 NPN输出

接近开关

标
靶

标
靶

标
靶

标
靶

标
靶

标
靶

标
靶

标
靶

标
靶

标
靶

接近开关

接近开关1

接近开关2

接近开关3

接近开关1

接近开关2

接近开关3

接近开关1

接近开关2

接近开关3

接近开关1

接近开关2

接近开关3

接近开关1

接近开关2

接近开关

接近开关

电源+

电源-

输出 负载
DC+24V

电源+

电源-

输出

负载
DC+24V

电源+

电源-

输出
负荷

DC+24V

电源+

电源-

输出

DC+24V

电源+

电源-

输出
负荷

DC+24V

电源+

电源-

输出

负荷

DC+24V

负荷

电源+

电源-

输出

负荷 DC+24V

直流稳压电源+

+24V
DC+24

可编程程序控制器

OV

直流稳压电源+

+24V
DC+24

可编程程序控制器

OV

2线式直流开关输出型传感器的AND或OR原则上不能连接。另外，与触点串联也是不可以的。

传感器的逻辑与、逻辑或的连接

与可编程序控制器的连接

有接线错误或接线不可靠，会损坏 传感器及周边装置。接线方法
请参照右图

连接

电缆连接

在进行传感器的电缆连接时,电缆要与动力线、高压线分开配线。请绝对避免使用同一配线槽、同一导线管配线，否则会造成误动作。
如果电缆 需加长，在30m以下时请选用截面0.3mm以上的电缆，在30m以上时，请选用导体阻抗在100Ω/km以下的电缆，另外,在
高速响应时，电缆过 长，会因导线间电容等因素，使输出波形产生失真，请特别注意。

可编程序控制器的DC输入模块，可与直流开关输出型2线式传感器连接，但使用前要确认与DC输入模块在ON、OFF时的接合性。
例: 1、ON时(电源电压)-(输入模块的动作电压)≥(传感器的饱和电压)或(电源电压)-(输入模块的最小ON电流×内部阻抗)≥(传感
器的饱和电压) 2、OFF时(输入模块最小OFF电流)≥(传感器的漏电流)

接近开关
直流电源
DC+24V

负载

负载

※埋入式安装的电感传感器和电容传感器的优点为：它们有更好的机械保护性能，与非埋入式安装的传感器相比较，对于错误的电影
响的灵敏度更低。

 感应表面

X

感应表面

埋入式安装的接近开关
传感器安装时感应面可以和金属表面齐平。开关表面到其对面的金属物体的距离 要≥
3Sn，邻近的两个开关间的距离必须≥D。

准埋入式安装的接近开关
感应表面到安装表面需要有一段距离是没有导磁材料的。满足这个条件时，其开关距
离就是有效的，而且不受限制。尺寸“X”（见右图）指感应表面到其下面的导磁材
料的最小距离。

非埋入式安装的接近开关
可以根据它们的头部来鉴别，非齐平式的感应表面周围的区域没有金属外壳。感应
表面到金属安装介质的距离必须≥2Sn。感应表面到对面的金属物体的距离必须≥
3Sn，另外两个邻近的接近开关的距离必须≥2d。

感应
表面
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位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

注意事项 产品选型表

电容、灯负载 
直流开关型和交流开关型传感器，不能把电容、白炽灯等作为与其直接连接的负载。请通过继电器连接或串联 一限流电阻。

负载与电容、灯并联的情况下

检查配线注意事项
采用蜂鸣器、灯等实验检查传感器的配线，可能会产生高电压、大电流。因此请不要采用此类检查方法。

负载短路保护电路  
带有负载短路保护电路的产品，当由于传感器的误动作、负载破损等引起电流超出传感器最大负载电流的2倍 以上时，负载短路保护
电路将切断负载电流，保护传感器的输出。

限流电阻R设定的峰值电流在传感器的负载电流以内：

电源电压V 
接近开关的最大负载电流值mA 

≤R（KΩ）

电容R的容许损失（W）

电源电压V2

R（Ω）
x 2倍以上

电源电压V 
接近开关的最大负载电流值mA -负载电流值mA

≤R（KΩ）
电容R的容许损失（W）

电源电压V2

R（Ω）
x 2倍以上

接通或断开电源时的注意事项 
传感器在接通或断开电源时的输出状态，不管是检测，还是非检测都为OFF状态。特别是接通电源时，在一定 时间内输出状态为OFF
状态的动作，称为初始复位。但是在以下情况下，输出会有瞬间ON（OFF）状态，这个时间 与传感器的动作距离的长短成正比，约
为10…100ms左右。将传感器与计数器、可编程序控制器连接时，因计数器、 可编程序控制器内部带有初始复位电路，不会有问题。
在其它场合，请注意避免发生以下情况。
1   检测物体位于传感器的检测距离附近。
2  对于直流电压型和直流开关型传感器，在其电源接通（断开）时，时间常数出现大幅上升（下降）的情况。
3  交流开关型传感器，在其电源接通(断开)时,有自激、噪音的情况。
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见附表1

结构代码

1：长方形
2：圆柱型
3：带螺纹
      圆柱型

-SP

I:电感式

类型 结构形式

长方形结构代码
圆柱型结构：直
径，单位mm

安装方式

B:齐平
N:非齐平

动作距离

单位mm

工作电源

缺省:10~30VDC
E:10~60VDC
A:20~250VAC

-

信号输出 本体安装信息 配线长度

见附表2 单位:
100mm

-

连接方式

P:电缆
D:连接器

□ □□□□ □□□□□□□ □ □□ □

附表1-信号输出信息

输出方式

K：机械开关

输出类型

O:NO
C:NC
D:NO+NC

□ □

A:AC

P:PNP 

N:NPN

附表2-本体安装方式及参数表

3

4

5

C

B 12

14

3

4

5

6

7

8

9

1

2

A

6

7

8

10

50

60

10

15

20

25

30

32

40

D

E

F

G

H

I

J

M

16

18

20

22

24

27

30

50

N 60

２

本体安装方式及参数表

参数



电容式接近开关

资料下载

www.sowaysensor.com/product/

询问信为

0755-88367005
soway@sowaysensor.com

可以检测金属,塑料,液体等不同物质

可通过非金属管壁检测容器内的不同物质

具有电位器进行灵敏度调节功能

23 24

电容式接近开关的感应面由两个同轴金属电极构

成，该两个电极构成一个电容，串接在 RC 振荡回

路内。电源接通 时，RC 振荡器不振荡，当一目标

朝着传感器感应面靠近时，电容容量增加，振荡器

开始振荡。通过后级电路的处理 转换成开关信号，

从而起到了检测有无物体存在的目的。电容式传感

器能检测金属物体，也能检测非金属物体，对 金

属物体可以获得最大的动作距离，对非金属物体动

作距离决定于材料的介电常数，材料的介电常数越

大，可获得 的动作距离越大。

从瓶子外面侧面检测液位 检测工作台是否旋转到位 检测包装内物体 检测瓶盖

基本性能参数

应用领域

高位检测 

低位检测 

空的 抛
弃 

好的 

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

SPC 312 SPC 330 SPC 150 SPC 313SPC 318 SPC 130 SPC 306产品系列

图1 图3 图5 图7图2 图4 图6外形结构图



SPC 312 成型电缆尺寸图 SPC 312 M12连接器尺寸图

SPC 318 成型电缆尺寸图 SPC 318 M12连接器尺寸图

SPC 330 成型电缆尺寸图 SPC 330 M12连接器尺寸图

SPC 130 尺寸图

SPC 306 尺寸图

SPC 313 尺寸图

SPC 150 尺寸图

图1

图2

图3

图4 图5

图6

图7

25 26

机械尺寸

接线方法

单位：mm

DC 3线

PNP NC

PNP NO

NPN NC

NPN NO

DC4线

NPN NO+NC

PNP NO+NC

AC/DC 2线

SCR NO

SCR NC

AC/DC 2线

NO

NC

NO/NC

本质安全型 引线式 M8连接器 M12连接器 端子连接

引线式 M12连接器 端子连接

引线式 M12连接器 端子连接

引线式 M12连接器 端子连接

引线式 M8连接器 M12连接器 端子连接

引线式 M8连接器 M12连接器 端子连接

NC

NO

DC 2线

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关



位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

传感器连接注意事项

 
 

 

2线式

2线式直流开关输出型传感器的AND或OR原则上不能连接。另外，与触点串联也是不可以的。

传感器的逻辑与、逻辑或的连接

与可编程序控制器的连接

有接线错误或接线不可靠，会损坏 传感器及周边装置。接线方法
请参照右图

连接

电缆连接

在进行传感器的电缆连接时,电缆要与动力线、高压线分开配线。请绝对避免使用同一配线槽、同一导线管配线，否则会造成误动作。
如果电缆 需加长，在30m以下时请选用截面0.3mm以上的电缆，在30m以上时，请选用导体阻抗在100Ω/km以下的电缆，另外,在
高速响应时，电缆过 长，会因导线间电容等因素，使输出波形产生失真，请特别注意。

可编程序控制器的DC输入模块，可与直流开关输出型2线式传感器连接，但使用前要确认与DC输入模块在ON、OFF时的接合性。
例: 1、ON时(电源电压)-(输入模块的动作电压)≥(传感器的饱和电压)或(电源电压)-(输入模块的最小ON电流×内部阻抗)≥(传感
器的饱和电压) 2、OFF时(输入模块最小OFF电流)≥(传感器的漏电流)

接近开关
直流电源
DC+24V

负载

负载

安装方法

检测体的位置设定

传感器的感应距离会因环境温度变化、电压变动等周围条件的变化稍
有变动。因此，为使传感器稳定工作，检测体的最大接近位置需小于
感应距离。使用标准检测时，设定实际感应距离应在动作距离的80%
以下。此外，在检 测体的形状小于标准检测体或使用铁以外的检测体
时，因感应距离缩短，故设定实际感应距离也必须相应缩短。详 细请
参照规格书。

 

A

B

C

检测体
水平方向

检测面

B：设定距离B≤0.8A
C：动作距离的变化范围

接近开关

垂直方向

检测体

A：动作距离

3线式

电缆连接（与2线式的电缆连接相同）

连接
3线式直流开关输出型传感器可行
进AND或OR连接。它的输出形式
有NPN型和PNP型两种。可连接
开关电力继电器、电磁铁、计数器
等直流驱动负载。

OR连接
当传感器OR连接，任意一个传
感器动作就可驱动负载。传感器
的数量取决于电流的和，只要他
不影响负载动作，就可以多个连
接。NPN、PNP型不可混杂使
用。

AND连接
当传感器AND连接时，全部的传
感器动作时可驱动负载。传感器
的数量取决于其饱和电压的和，
只要它不影响传感器的电源电压
及负载驱动电压，就可多个连接。
传感器的响应速度为各个传感器
初始复位的累加。

传感器1：PNP输出
传感器2：NPN输出
优点：传感器的饱和电压不影响
传感器动作时的电压。传感器的
动作取决于自身的响应速度。

与可编程控制器连接
可编程控制器的DC输入模块可
以直接与直流开关3线式NPN或
PNP型输出连接，传感器的电源
请使用DC+24V的直流稳压电源。

NPN输出的连接 PNP输出的连接

NPN输出的OR连接 PNP输出的OR连接

NPN输出的AND连接 PNP输出的AND连接

NPN. PNP混杂使用的的AND

NPN输出 NPN输出

接近开关

标
靶

标
靶

标
靶

标
靶

标
靶

标
靶

标
靶

标
靶

标
靶

标
靶

接近开关

接近开关1

接近开关2

接近开关3

接近开关1

接近开关2

接近开关3

接近开关1

接近开关2

接近开关3

接近开关1

接近开关2

接近开关3

接近开关1

接近开关2

接近开关

接近开关

电源+

电源-

输出 负载
DC+24V

电源+

电源-

输出

负载
DC+24V

电源+

电源-

输出
负荷

DC+24V

电源+

电源-

输出

DC+24V

电源+

电源-

输出
负荷

DC+24V

电源+

电源-

输出

负荷

DC+24V

负荷

电源+

电源-

输出

负荷 DC+24V

直流稳压电源+

+24V
DC+24

可编程程序控制器

OV

直流稳压电源+

+24V

可编程程序控制器

DC+24

OV

引线式 M12连接器 端子连接

3线式
电压输出

3线式
电流输出

模拟量输出型

4线式
电压/电流输出

M8连接器 M12连接器连接器

备注
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位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

位置检测

角度测量

速度测量

位移测量

液位测量

流量测量

压力测量

温湿度测量

电流测量

专用传感器

配套仪表
及采集系统

磁性接近开关

双稳态位置开关

对刀仪位置开关

电感式接近开关

电容式接近开关

产品选型表
接近传感器根据安装方法可分为埋入式和非埋入式。埋入式可埋入金属内使用。非埋入式则不可埋入金属内使 用，但动作距离与埋
入式相比，检测距离更长。

埋入式、准埋入式、非埋入式安装方法

*埋入式安装的电感传感器和电容传感器的优点为：它们有更好的机械保护性能，与非埋入式安装的传感器相比较，对于错误的电影
响的灵敏度更低。

 感应表面

X

感应表面

埋入式安装的接近开关
传感器安装时感应面可以和金属表面齐平。开关表面到其对面的金属物体的距离 要≥
3Sn，邻近的两个开关间的距离必须≥D。

准埋入式安装的接近开关
感应表面到安装表面需要有一段距离是没有导磁材料的。满足这个条件时，其开关距
离就是有效的，而且不受限制。尺寸“X”（见右图）指感应表面到其下面的导磁材
料的最小距离。

非埋入式安装的接近开关
可以根据它们的头部来鉴别，非齐平式的感应表面周围的区域没有金属外壳。感应
表面到金属安装介质的距离必须≥2Sn。感应表面到对面的金属物体的距离必须≥
3Sn，另外两个邻近的接近开关的距离必须≥2d。

感应
表面

注意事项

电容、灯负载 
直流开关型和交流开关型传感器，不能把电容、白炽灯等作为与其直接连接的负载。请通过继电器连接或串联 一限流电阻。

负载与电容、灯并联的情况下

检查配线注意事项
采用蜂鸣器、灯等实验检查传感器的配线，可能会产生高电压、大电流。因此请不要采用此类检查方法。

负载短路保护电路  
带有负载短路保护电路的产品，当由于传感器的误动作、负载破损等引起电流超出传感器最大负载电流的2倍 以上时，负载短路保护
电路将切断负载电流，保护传感器的输出。

限流电阻R设定的峰值电流在传感器的负载电流以内：

电源电压V 
接近开关的最大负载电流值mA 

≤R（KΩ）

电容R的容许损失（W）

电源电压V2

R（Ω）
x 2倍以上

电源电压V 
接近开关的最大负载电流值mA -负载电流值mA

≤R（KΩ）
电容R的容许损失（W）

电源电压V2

R（Ω）
x 2倍以上

接通或断开电源时的注意事项 
传感器在接通或断开电源时的输出状态，不管是检测，还是非检测都为OFF状态。特别是接通电源时，在一定 时间内输出状态为OFF
状态的动作，称为初始复位。但是在以下情况下，输出会有瞬间ON（OFF）状态，这个时间 与传感器的动作距离的长短成正比，约
为10…100ms左右。将传感器与计数器、可编程序控制器连接时，因计数器、 可编程序控制器内部带有初始复位电路，不会有问题。
在其它场合，请注意避免发生以下情况。
1   检测物体位于传感器的检测距离附近。
2  对于直流电压型和直流开关型传感器，在其电源接通（断开）时，时间常数出现大幅上升（下降）的情况。
3  交流开关型传感器，在其电源接通(断开)时,有自激、噪音的情况。
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见附表1

结构代码

1：长方形
2：圆柱型
3：带螺纹
      圆柱型

-SP

C:电容式

类型 结构形式

长方形结构代码
圆柱型结构：直
径，单位mm

安装方式

B:齐平
N:非齐平

动作距离

单位mm

工作电源

缺省:10~30VDC
E:10~60VDC
A:20~250VAC

-

信号输出 本体安装信息 配线长度

见附表2 单位:
100mm

-

连接方式

P:电缆
D:连接器

□ □□□□ □□□□□□□ □ □□ □

附表1-信号输出信息

输出方式

K：机械开关

输出类型

O:NO
C:NC
D:NO+NC

□ □

A:AC

P:PNP 

N:NPN

附表2-本体安装方式及参数表
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H
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本体安装方式及参数表

参数


